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Opis przedmiotu: Sterowanie ruchem drogowym Il

Kod przedmiotu TR.SIP632
Nazwa przedmiotu Sterowanie ruchem drogowym |l
Wersja przedmiotu 2013/2014

A. Usytuowanie przedmiotu w systemie studiow

Poziom Ksztalcenia Studia | stopnia

Stopier inz

Rodzaj Stacjonarne

Kierunek studiow Transport

Profil studiéw OgodInoakademicki

Specjalnéc Sterowanie ruchem drogowym
Jednostka prowadea przedmiot Wydziat Transportu

Wydziat Transportu, Zaktad Sterowania Ruchem, Zesp6

Jednostka realizaga przedmiot Sterowania Ruchem Drogowym

dr inz. Marek Buda, ad., Wydziat Transportu Politechniki

Koordynator przedmiotu Warszawskiej Zaklad Sterowania Ruchem

B. Ogolna charakterystyka przedmiotu

Blok przedmiotéw Sterowanie ruchem drogowym

Grupa przedmiotow Specjalémowe

Poziom przedmiotu srednio-zaawansowany

Status przedmiotu Obowizkowy

Jezyk prowadzenia ze¢ polski

Semestr nominalny 6

Rok akademicki 2013/2014
Wykfad , Sterowanie ruchem drogowym I”, Badania

Wymagania wsipne operacyjn.e — elementy teorii graféw, metody optyzaali
statycznej.

Limit liczby studentéw brak

C. Efekty ksztatcenia i spos6b prowadzenia zeg

Nabycie przez studenta wiedzy z zakresu: metoddada
wyznaczania planéw sygnalizacji dlagdw i sieci
komunikacyjnych, struktur funkcjonalnych komputeymiv
systemoéw sterowania ruchem drogowym w miastachodnie
srodkéw stosowanych na trasach ruchu szybkiego i w
tunelach drogowych, zasad uprzywilejowania pojazdéw
komunikacji zbiorowej i pojazdéw specjalnych w st

Cel przedmiotu

ulicznych.
Metody oceny egzamin pisemny.
Efekty ksztatcenia Patrz tabela 1
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Wyktad
Cwiczenia

Laboratoria

lolololm

Projekty

Tresci ksztalcenia

Tres¢ wykladu: Charakterystyka problemu synchronizacii
(koordynaciji) liniowej i klasyfikacja metod. Standawe
(,reczne”) projektowanie koordynaciji liniowej (,zielona
fala”). Koordynacja liniowa jako zadanie optymadijia
statycznej. Skoordynowane sterowanie acykliczne na
ciagach. Programy do wspomagania projektowania
koordynaciji liniowej. Sterowanie ruchem w sieciach
skrzyzowan. Ograniczenia i metody wyznaczania planéw
sygnalizacji dla sterowania cyklicznego. Charaldgyiga
pakietéw komputerowego wspomagania projektowania
sterowania dla sieci. Ogoélna charakterystyka koemnmutych
systeméw sterowania ruchem - struktury funkcjonalne
systemow. Sterowanie w stanach przaaiia dla cigow i
sieci. Metody krodki sterowania ruchem w tunelach
drogowych i na trasach szybkiego ruchu. Metoghpdki
uprzywilejowania pojazdéw komunikacji zbiorowej i
specjalnych.

Metody sprawdzenia efektéw ksztatcenia

Patrz tabela

Egzamin

tak

Literatura

1. Allsop R.E., Tracz M.: ,Skrzppwania z sygnalizagj
swietlng”. WKik. 1990 2. Buda M., Chrobot P., Skonieczny
R.: ,Bezpieczastwo prowadzenia ruchu w tunelach
drogowych — zageenia isrodki ograniczajce ich
wystepowanie”. Prace Naukowe Politechniki Radomskiej
TRANSPORT nr 2(20). Radom 2004. Str 45-50. 3. BMda
Chrobot P., Skonieczny R.: ,Tunele drogowe — Wypesg
i zasady prowadzenia ruchu drogowego zastosowaneeliu
Wistostrady w Warszawie”. Wydawnictwo ELAMED.
Magazyn AUTOSTRADY 10/2005.Katowice, ffziernik
2005, str. 13 — 18. 4. Buda M., Chrobot P., Skamgd.:
»Tunele drogowe — Systemy zadzania ruchem”.
Wydawnictwo ELAMED. Magazyn AUTOSTRADY
5/2005.Katowice, maj 2005, str. 52 — 56. 5. Buda M.
Chrobot P., Skonieczny R.: ,Tunele drogowe — Zagnia
bezpieczéstwa prowadzenia ruchuriodki ograniczajce ich
wystepowanie”. Wydawnictwo ELAMED. Magazyn
AUTOSTRADY 4/2005.Katowice, kwiecie2005, str. 20 —
22. 6. Datka S., Suchorzewski W., Tracz M.:zynieria
ruchu”. WKit. 1989, 1997 7. Gaca S., Suchorzewski W.
Tracz M.: "Ireynieria ruchu drogowego”, WKit. 2011 8.
Husch D., Albeck J.: “Intersection Capacity Utitiza”
Trafficware Corporation, 2003; 9. Husch D., Albekk
“Synchro Traffic Signal Software — User Guide” Tiaivare
Corporation, 1993 - 2003; 10. Inose H., HamadaRoad
Traffic Control” University of Tokyo Press, 1975.11e$ko
M., Guzik J.: ,Sterowanie ruchem drogowym — sygradija
swietlna i detektory ruchu pojazdéw” Wyd. Politeckini
Slaskiej 2000; 12. Praca zbiorowa: ,, Koordynacja
sygnalizacjiswietinej — wybrane zagadnienia”, Biblioteka
Drogownictwa, WKit. ,Warszawa 1977 13. Sambor A.:
»Priorytety w ruchu dla pojazdéw komunikacji migsK,
Izba Gospodarcza Komunikaciji Miejskiej, Warszaw@4.9
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14. ,Szczego6lowe warunki techniczne dla znakéwghsyow
drogowych oraz uetlzen bezpieczastwa ruchu drogowego
warunki ich umieszczania na drogach”, Dz.U. RPa&atik
do nru 220, poz.2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.

Witryna www przedmiotu brak
D. Naktad pracy studenta
Liczba punktéw ECTS 2

Liczba godzin pracy studenta azanych z
osignieciem efektow ksztatcenia(opis):

50 godz., w tym: godziny wyktadu 30 godz., zapommak ze
wskazana literatar8 godz., przygotowanie do egzaminu 6
godz., udziat w egzaminie 2 godz., konsultacje klagowa
4 godz.

Liczba punktow ECTS na zgjiach wymagajcych

bezpdredniego udziatu nauczycieli akademickich:

1,5 pkt. ECTS (36 godz., w tym: godziny wykladudi@z.,
udziat w egzaminie 2 godz., konsultacje z wykladpdc
godz.)

Liczba punktow ECTS, ktérstudent uzyskuje w
ramach zaj¢ o charakterze praktycznym

0

E. Informacje dodatkowe

Uwagi

Data ostatniej aktualizaciji

2013-09-11 21:16:31

Tabela 1:

Profil Ogo6lnoakademicki

. Efekty Efekty
Efekty przedmiotowe kierunkowe obszarowe
Wiedza

: . - . , T1A_WO03

Efekt: posiada wiedgzteoretyczn dotycaca zasad opisu i analizy planéw S

' sygnalizacji cigach komunikacyjnych i w sieciach ulicznych TrlA_ W08 T1A W05

Kod efektu: | W01 TrlA W09 T1A W04

Wervfikacia: wykifad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doigym TrlA_W12 T1A W08

y 13- wiw efektu

T1A_WO07

. - . . o T1A_WO03

Efekt: zna wielkgci niezlzdne do wyznaczenia planow sygnalizaciji i ocenn) S

' efektywndgci ich funkcjonowania TrlA_ W08 T1A W05

Kod efektu: | W02 TrlA W09 T1A W04

Wervfikacia: wyktad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm TrlA_W12 T1A W08

y 13 wiw efektu

T1A_WO07

. . _ T1A_WO03

Efekt: zna zasady budowy algorytmow dla adaptacyjnych dnstierowania | | Tr1A_WO08 S

' ruchem dla cigbéw i sieci komunikacyjnych — T1A W05

TrlA_WO09 ——

Kod efektu: | W03 —— T1A W04

TrlA_W12 —

. ._.|wykfad - egz. — a&¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm | T1A W08
Weryfikacja: Wiw efektu TrlA_ W13

— T1A_WO07
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T1A_WO03
Efekt: zna zasady synchronizacji programow sygnalizagfiamach ruchu S
' swobodnego i w warunkach przegnia ukladu TrlA_ W08 T1A W05
Kod efektu: | W04 TrlA W09 T1A W04
Wervfikacia: wykifad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm TrlA_W12 T1A W08
y 13- wiw efektu
T1A_WO07
. . T1A_ W03
Efekt: zna zasady sterowania w znanych powszechnie systema S
) sterowania TrlA W08 T1A WO05
Kod efektu: | W05 TrlA_WO09 T1A_WO04
Wervfikacia: wykifad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm TrlA_W12 T1A W08
y 13- wiw efektu
T1A_WO07
. S . A T1A_WO03
Efekt: zna podstawowe pakiety wspomagaj projektowanie programow i S
' planéw sygnalizacji TrlA_ W08 T1A W05
Kod efektu: | W06 TrlA W09 T1A W04
Wervfikacia: wykifad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm TrlA_W12 T1A W08
y 13- wiw efektu
T1A_WO07
zna metody sterowania stosowane w celu uprzywitejoay T1A_WO03
. - p S S P . . Tr1A W08 -
Efekt: pojazdoéw komunikacji zbiorowej i pojazdéw specjalhyna cigach — T1A WO5
i w sieciach ulicznych TriA W09 -
_ — T1A_WO04
Kod efektu: | W07 TrlA_le
Wervfikacia: wykitad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm TrlA W13 T1A_W08
y 18- wiw efektu = T1A W07
. . . T1A_WO03
Efekt: zna zasady sterowania na trasach ruchu szybkieganelach TrlA_WO08 =
' drogowych — T1A W05
TrlA_WO09 —
Kod efektu: | W08 —— T1A W04
TrlA_W12 —
. ._.|wykiad - egz. — a&¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm | T1A W08
Weryfikacja: wiw efekty TrlA W13 =
— T1A_WO07
Umiejetnosci
Efekt: potrafi pozyskiwé informacje zezrédet dotyczacych wybranych
) zagadnié
Kod efektu: | UO1 Tr1A_U01 T1A_U01
Wervfikacia: wyklad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm
y 2 wskazanej literatury
Efekt: potrafi opracowa projekt ruchowy sygnalizacji dlaagu TrlA_U10 T1A _UO7
' komunikacyjnego
TrlA_Ul11 T1A_U09
Kod efektu: | UO2
TrlA_U22 T1A_U15
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Weryfikacja: |\ (2C ° 58 \ TriA_U24 \ T1A_U16
Efekt: potrafi ocenié i porownywa efektywnd¢ rozwiazan planéw
’ sygnalizacji dla cigu ladz sieci komunikacyjnej
Kod efektu: | U03 \ Tr1A_U18 \ T1A_U13
. .| wyklad - egz. — a®¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm
Weryfikacja: Wiw efektu
Efekt: potrafi budowa algorytmy adaptacyjnego sterowania ruchem dla
' skrzyzowan wchodzacych w skiad eigu tmdz sieci komunikacyjnej
TrlA_U22 T1A_U15
Kod efektu: | U04
TrlA_U24 T1A_U16
Wervfikacia: wyktad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm
y 18| wiw efektu
Kompetencje Spoteczne
maswiadoma¢ wpltywu wykonywanych dla egow i sieci
Efekt: komunikacyjnych projektow planéw sygnalizacji naigenprzez
pojazdy zwazkoéw szkodliwych i hatas T1A K02
_ Tr1A_KO02 —
KOd efektu. K01 - T1A KO5
Weryfikacja: wykifad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm

w/w efektu

Profil Praktyczny
Wiedza

Umiejetnosci

Kompetencje Spoteczne
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